Souciny vektoru
Skalarni
8.42 Cviéeni. V linedrnim prostoru R (viz piiklad 1.12) je definovin soucin mezi vektory jako bézny
soucin. Ovérte, ze se jednd o skalarni soudin.
8.47 Cvi€eni. Ovéite, zda nasledujici souciny vektortt x = (x1;22;23), ¥ = (y1;¥2;¥y3) z linedrniho
prostoru R? spliiuji axiomy skalarniho souéinu.
a) x-y =]+ yi + xays + 33y3,
b) x -y = z1y1 + T2y2 + T3Ys + T1Y2 + 22201,
¢) Ty =T1Y1 + T2y2 + T3ys3 + 2T1Y2 + 272y,
d) -y = w1y1 + T2y2 + T3Y3 + T1Y2 + T2Y1,
e) x -y = 2x1y1 + T2y2 + T3ys + T1y2 + T2y1.
8.53 Cvideni. V néasledujicim p¥ikladé predpokladdme standardni skalarni souc¢in na R* a z néj odvo-
zenou velikost vektortu a thel mezi vektory. Najdéte
a) velikosti vektort (1; 2; 2; 1), (2; 1; 1; 0) a thel mezi témito vektory,
b) a € R tak, aby vektory (1; 2; 2; 1), (2; 1; 1; a) byly na sebe kolmé,
¢) vSechny vektory, které jsou soucasné kolmé na vektory (1; 2; 2; 1), (2; 1; 1; 0), (2; 1; 0; 1).
8.67 Cviéeni. Na R3 je dan standardni skaldrni souc¢in. Jsou dany vektory bl = (1; 2; 2), b2 = (2; 1; 0),
b3 = (1; 1; 3). Provedte ortogonalizaci baze (B) = (bl; b2; b3), tj. najdéte ortogonalni bazi (C) = (cl;
c2; ¢3) takovou, Ze <cl> = <bl>, <cl; ¢2> = <bl; b2>, <cl; c2; c3> = <bl; b2; b3>. Déle provedte
normalizaci ziskané ortogonalni baze. Koneéné najdéte matici pfechodu od uspofadané béze (B) k bazi
(C).
Vektorovy
9.26 Priklad. Spocitame (2u — 5v) X (u + 3v).
[11(u x v)]
9.89 Cviceni. Vektory u a v jsou jednotkové a sviraji thel 60°. Najdéte plochu rovnobéznika, jehoz
strany jsou vektory a, b, pro které plati a =u — 2va b = 2u + 3v.
[7[(uxv)||=7-sin60° - ||u| - |lv|]|=7-1/2-1-1=7/2]
9.91 Cviceni. Vypodététe velikost vektoru (2u — 3v) x (u + 2v), vite-li, ze ||u x v|| = 5.
[7(u x v) = 35.]



